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Zapfen (4) radial verlaufenden Leitungsabschniu ( 10) urn- 
fasst. welchcr am Umfang dcs Zapfens (4) cine OfTnung ( 1 1) 
aui'weist. welche bet einer Drehbewcgung des Speisezahnrades 
( 5) die tm Speisezahnrad (5) liegenden. radialen Speisekanale 
( 7) nacheinander freigibt. 5 

2. Einrichtung nach Paientanspruch odcr Unteranspruch I. 
dadurch gekennzeichnet. dass das bewe_gte Teil ( 2) eine mil 
einem das verzahnte Element biidenden Zahnkranz ( 12) ver- 
sehene. drehbare Welle ist. 

3. Einrichtung nach den Unteranspriichen I und 2. dadurch io 
gekennzeichnet. dass das jtillstehende Teil ( IVauf der Welle 

( 2) miitels mindesiens eines Kugellagers (3) gelagert ist. 

4. Einrichtung nach den Unteranspruchen I und 2. dadurch 
gekennzeichnet, dass zur seitlichen Abdichtung dei Zahnkran- 
zes ( 12) und zur Festlegung der axialen Lage de$ Speisezahn- is 
rades ( 5) zwei Ringe (16. 17) auf der Welle ( 2) angeordnet 

sind. 

5. Einrichtung nach Unteranspruch 4. dadurch gekenn- 
zeichnet. dass zur verschleisslosen hydrostatischen Fuhrung 

des Speisezahnrades (5) zwischen den Ringen (.16. 17)dessen to 



Zahnc<6) aufbeiden Seiten mil dem Druckmedium gespeiste 
Ausnehmungen ( 18. 19) aufweisen. 

6. Einrichtung nach Patentanspruch. dadurch gekennzeich- 
net. dass jedes Venul ( 13) ein Schliessteil aufweist das Qber 
emen Sidssei von seinem Siiz gegen den Druck einer Feder 
abhebbar ist. und an einen alien Vcntilen ( 13) gemcinsamen 
Sammelkanal ( 14) angeschlossen ist. 

7. Einrichtung nach Patentanspruch, Unteranspruch I oder 
Unteranspruch 6. dadurch gekennzeichnet. dass eine beim 
Drehen des Speisezahnrades ( 5) erfolgende Freigabe aufein- 
anderfolgender Speisekanale (7) des Speisezahnrades gegen- 
uber dem EingrifT des entsprechenden Zahnes (6) in das ver- 
zahnte Element ( 12) verzogert ist. derart. dass ein durch die 
sich beruhrenden Zahnfl&nJten (6a, 6b) hervorgemfener 
Quctscheffekt das OfTncn dcs zugehdrigen Ventils < 13) be- 
wirkt. 

8. Einrichtung nach Patentanspruch oder Unteranspruch 1. 
dadurch gekennzeichnet. dass das bewegte Teil (2) ein mit 
einer Zahnstange versehener. translatorisch bewegter KOrper 

ist. 
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MydroulicoMy ocxroted follower control with servo pi»ton - ho* control 
pulon with m^fontoneous o«»ol povton determined by control curve 

VOUSWAGENWERK AG 23.04.74-DT-41946* 

Q57 f06. 1 1 75 ) f 1 5b-0° / 02 

Hydraulically operated follower control with a servo 
piston and a control piston, whose instantaneous axial pos- 
ition on hydraulic fluid feed is determined by a control cur- 
ve at one ot Us ends while its other end together with a 
counter face on the servo piston form a control valve. which 
in its open state forms a drain exit for the pressure med- 
ium which loads the servo piston. The control piston is 
assembled from telescopic sections with a compression 
spring arrangement which engages on the sections to make 
effective a stop in the sense of an extension of the control 
piston. The spring arrangement is such that it transmits 
control forces generated by the control curve via the cont- 
rol piston on one hand and shortens the control piston up to 
the application of the servo-piston on an end ^plac e when 
there are critical resetUng forces. I 3 . 4 . 74 as 4 19 464 
(I2pp). 
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f*r*tiun*«d modium supply to rotary component - y«i meshing geors with 
volved radio! possoge* delivering medium m turn 
CYPHEUY 1 J 27.07. 73 CH 01 1009 

057 065 068 M5. 10.75) flSb 2 1 F16i 15/54 fl6n-07/20 
The stationary component 1) is equipped with a rotary 
feed gear (5) incorporating a series of radial passages '7) 
communicating in turn with a supply passage '8,10} for the 
oil etc. under pressure. These raHjal pa««a,gefi l^aH 
crowns of the teeth f 6), and a gearyr sealed at the sides^M^h 
on the rotary component meshes with the feed gear. Bet- 
ween the teeth of the gear of the rotary component are valves 
i'13) leading to the outgoing supply passage '15), and as each 
radial passage in the feed gear comes opposite a valve the 
oil ; .3 delivered into the outgoing passage. There can bo 
rings on the rotary component on both sides of the gear, 
acting as seals and maintaining tho gears in engagement. 
27. 7.^73 as 011 009 ' ?pp> j 



